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คุณสมบัติของหัวแสดงค่านํ�าหนัก (Indicator Specification) 
 

รายการ (Description) Code Data Unit 

(ก) ชั�นความเที�ยง 
       (Accuracy class) 

Class III 
 

(ข) จาํนวนขั�นหมายมาตรารับรองสูงสุด 
       (Max. number of verification scale intervals) 

nind 10000 
 

(ค) ค่าแรงดนัไฟฟ้ากระตุน้ที�ส่งไปยงัส่วนส่งผา่น
นํ�าหนกั 

      (Loadcell excitation voltage) 
Uexc 5 V 

(ง) ค่าแรงดนัไฟฟ้าตํ�าสุดที�รับเขา้มาจากส่วนส่งผ่า
นํ�าหนกั 

       (Minimum input voltage) 
Umin 0 mV 

(จ) ค่าแรงดนัไฟฟ้าตํ�าสุดที�รับเขา้มาจากส่วนส่งผ่าน
หนกัต่อค่าขั�นหมายมาตรารับรอง 

     (Min. input voltage per verification scale interval) 
∆umin 0.5 µV 

(ฉ) ค่าความตา้นทานตํ�าสุด/สูงสุด ของส่วนส่งผา่น
นํ�าหนกั 

       (Min./Max.loadcell impedance) 
RLmin/RLmax 30/1000 Ω 

(ช) ขอบเขตอุณหภูมิการใชง้าน 
       (Temperature range) 

Tmin/Tmax -10/+70 °C 

(ซ) จาํนวนสายสญัญาณของส่วนส่งผ่านนํ� าหนกั 
       (Cable connection) 

Core 4 Wires 

(ฌ) อตัราส่วนสูงสุดระหว่างความยาวต่อพื�นที�หนา้ตดั 
   (Max. value of cable length per wire cross section) 

     Analog=100,Digital=1500 
(L/A)max 100 m/mm2 

 

 

 

 

 

 



www.asic-net.com              Commandor Digital Indicator Model HP-06D     3/9 

 

คุณสมบัติของหัวอ่านค่านํ�าหนัก HP-06D 

จอแสดงภาพ (Display) LCD ความละเอียด 128x64จุด 

การแสดงอกัษร (Font) 
องักฤษ / ไทย (จดัระดบัอตัโนมตัิ) 
แสดงไดม้ากถึง 8 บรรทดัต่อจอภาพ 

แป้นพมิพ์ (Keyboard) 
6 ปุ่ม (Func, Mode, Clear, Tare, Zero, 
Print) 

กาํลงัไฟ (Power Supply) lm V,1 A 

สัญญาณ (Signal Input) ดิจิตอล (TTL) 

ไฟจ่าย Loadcell (Excitation Voltage) n +/- o.n VDC 

ความละเอยีดภายใน (Internal Resolution) l / lm,ppp,qlm 

ระดบัการแสดงค่า (Display increment) no,ooo ระดบั (โดยประมาณ) 

จํานวน Loadcell มากถึง r ตวั (คาํนวณที�ตวัละ sno Ohm) 

การตั�งค่านํ�าหนัก (Calibration Method) 
โปรแกรมบนัทึกในหน่วยความจาํที�ไม่ใชไ้ฟสาํรอง 
(Software, long-term storage in EEPROM) 

จุดทศนิยม(Decimal point) o – x ตาํแหน่ง 

การอา่นคา่ละเอียด (Increment Step) 1, 2, 5, 10, 20 

การรักษาตําแหน่งศูนย์ 

(Auto Zero Maintenance) 
ตลอดช่วงการวดั (Full scale by step) 

ช่องสืXอสาร (Communication) 
2 x RS-232C Stream or Demand Mode 
Baud rate 1200,2400,4800,9600,19200 

ขนาด Dimension (WxHxD) qmomm. x lxomm. x lnomm. 

นํ�าหนัก (Weight) l.2 Kg. 

ตัวเครืXอง (Casing) Stainless Steel 

การใช้งานปุ่มคําสัXงต่างๆ 
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ปุ่มหน้าปัด การแสดงนํ�าหนัก การตั�งค่าต่างๆ 

 
ไม่ไดใ้ชง้าน สั�งยกเลิกตวัเลือกต่างๆ 

 
เลือกการแสดงค่านํ�าหนกั 

สาํหรับกดยนืยนั หรือ เลือกตวัเลือก
ต่างๆ 

 
ลบหรือยกเลิกนํ�าหนกัภาชนะ เลื�อนตาํแหน่งหรือเพิ�มค่าขึ�น 

 
บนัทึกหรือหกันํ�าหนกัภาชนะ เลื�อนตาํแหน่งหรือลดค่าลง 

 
ตั�งค่านํ�าหนกัศูนย ์ เลื�อนตาํแหน่งไปดา้นซ้าย 

 
ส่งสญัญาณออกทางเครื�องพิมพ ์ เลื�อนตาํแหน่งไปดา้นขวา 

 
การเริXมใช้งาน 

 เมื�อเปิดเครื�องใชง้านจะแสดงขอ้ความเพื�อระบุรุ่น  

 
 และ Version Update ของ firmware ซึ� งบรรจุอยูภ่ายใน 

 
หลงัจากนั�นจะแสดงหนา้จอหลกัเพื�อเขา้สู่ส่วนการใชง้าน 

 
เครื�องจะแสดงขอ้ความหลกัซึ� งประกอบดว้ยตวัเลขแสดงค่านํ�าหนกัและ ดา้นล่างเป็นสญัลกัษณ์
แสดงวา่ค่านํ� าหนกันิ�งหรือไม่ และสถานะ JUMPER CAL ( ON/OFF ) 
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การเข้าส่วนรายการคําสัXงต่างๆ 
ผูใ้ชง้านจะตอ้งกดปุ่ม  [FUNC]  กบั [MODE] พร้อมกนัเครื�องจะแสดงตวัเลือกดงันี�  

 
ท่านสามารถเลือกหวัขอ้ที�ตอ้งการไดโ้ดยการกดปุ่มลูกศรเลื�อนตาํแหน่ง CURSOR ขึ�นหรือลง

ไปยงัหวัขอ้ที�ตอ้งการแลว้กดปุ่ม [MODE] เพื�อยนืยนัการเลือกหวัขอ้ 
_) การตั�งค่าระบบ 

การตั�งค่าตวัแปรต่างๆ ของเครื�องแบ่งเป็น 2 ส่วน คือ 
F-00 ถึง F-04 ตั�งค่าไดโ้ดยไม่ตอ้ง JUMPER (CAL) 
F-05 ถึง F-24 ตั�งค่าไดก้็ต่อเมื�อมีการ JUMPER (CAL) 

 
โดยรายละเอียดในการตั�งค่าในแต่ละ FUNCTION มีดงันี�  

FUNCTION รายการ ค่าปกติ 

F-00 เลขที�ประจาํเครื�อง (0-255) 0 

F-01 การส่งสญัญาณ Comm. (0-255) 
0 – ส่งสญัญาณแบบ Demand mode 
1 – ติดต่อสื�อสารแบบ Host command 
3..255 – ส่งสญัญาณแบบ Stream mode 

3 

F-02 ความเร็ว Baudrate (0-4) 
 1  =  1200 , 2  =  2400, 3  =  4800, 4  =  9600 

1 

F-03 ค่า Parity Check (0=None, 1=Even) 
o  =  8,N,1            1  =  7,E,1 

1 

F-04 การต่อเชื�อม I/O (0-255) 0 

F-05 ค่าศูนยเ์มื�อเปิดเครื�อง (0=Off,1=On) 1 

F-06 ระดบัค่านํ�าหนกันิ�ง (0-255) 3 

F--07 การชั�งสตัวเ์คลื�อนไหว (0-255) 0 

F-08 จาํนวนหลกัจุดทศนิยม (0-4) 0 
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F-09 แสดงค่าอ่านละเอียด (1,2,5,10,20) 10 

F-10 การรักษาค่าระดบัศูนย ์(0-100) 2 

F-11 ช่วงการยอมกด ZERO (0-100) 1 

F-12 ระดบัการกรองสญัญาณ (0-4) 1 

F-_k การใชปุ้่มที
 [1]  FUNC                 1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 1 

F-14 การใชปุ้่มที
 [2]  MODE               1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 1 

F-15 การใชปุ้่มที
 [3]  CLEAR              1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 1 

F-16 การใชปุ้่มที
 [4]  TARE                 1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 1 

F-17 การใชปุ้่มที
 [5]   ZERO               1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 0 

F-18 การใชปุ้่มที
 [6]  PRINT               1 – ห้ามใช ้       0 – ใชไ้ด ้ 1 

F-19 ประเภท LOADCELL 9  

F-20 จาํนวน LOADCELL _ 

F-21 พิกดัค่านํ�าหนกัสูงสุด (0-99999) 40000 

F-22 นํ�าหนกัที�ใชส้อบเทียบ (0-99999) 2000 

F-23 ค่าสญัญาณขณะแท่นวา่ง - 

F-24 ค่าสญัญาณนํ�าหนกัเทียบ - 

 

l) การปรับตั�งค่านํ�าหนัก (CALIBRATION) 
1. ให้ใส่ JUMPER (CAL) ขึ�นสถานะ CAL ON 
2. กดปุ่ม [FUNC] พร้อมกบั [MODE] เครื�องจะแสดงรายการคาํสั�ง 
3. เลื�อนแถบ CURSOR มายงัตาํแหน่ง CALIBRATE แลว้กดปุ่ม [MODE] 
4. หนา้จอแสดงขอ้ความ “ปล่อยแท่นชัXงให้ว่าง” รอแท่นชั�งวา่งและนิ�งสนิทแลว้กดปุ่ม [MODE] 

เครื�องจะนบัถอยหลงั qo ถึง o เพื�อจะบนัทึกค่าสญัญาณที�ตาํแหน่งแท่นวา่ง 
 

 
5. จอภาพจะแสดงขอ้ความ “นํ�าหนักสอบเทียบ” ให้กด [MODE] แลว้ระบุจาํนวนนํ�าหนกัที�จะใช้

ในการ CALIBRATE เมื�อเสร็จแลว้ให้กดปุ่ม [MODE]   
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6. จอภาพจะแสดงขอ้ความ “นํานํ�าหนักขึ�นแท่นชัXง” ให้นาํนํ�าหนกัที�จะใชเ้ทียบตามที�ระบุไวข้ึ�น

บนแท่นชั�งแลว้รอให้แท่นนิ�ง(อยา่งน้อย 30 วินาที) แลว้จึงกดปุ่ม [MODE]  

 
7. หลงัจากนาํนํ�าหนกัสินคา้ขึ�นบนตราชั�งแลว้เครื�องจะนบัถอยหลงั qo ถึง o แลว้บนัทึกสญัญาณ

ที�ตาํแหน่งนํ�าหนกัเทียบ 
8. เครื�องจะกลบัมาที�จอรายการคาํสั�ง ใหก้ดปุ่ม [FUNC] เพื�อกลบัสู่ส่วนแสดงค่าการอ่านนํ�าหนกั

ตามปกติ 
9. ให้ถอด JUMPER (CAL) ออก หนา้จอหลกัจะแสดงสถานะ  CAL OFF 

 
k) การแสดงค่าสัญญาณ 
 เป็นส่วนที�เครื�องจะแสดงค่าของสัญญาณที�ไดร้ับจาก Loadcell วา่มีความมากนอ้ย และมีความ
นิ�งในระดบัใด ซึ� งจะมีประโยชน์เป็นอยา่งมากในการตรวจสอบสภาพของ Loadcell แท่นชั�ง รวมทั�ง
การติดตั�งอุปกรณ์ต่าง ๆ โดยรวม 
 

 
p) รายการย่อย 
 เป็นส่วนที�ใชใ้นการกาํหนดการปรับคา่ Loadcell ต่าง ๆ  

 
www.asic-net.com              Commandor Digital Indicator Model HP-06D     8/9 

 

       p._ ตั�ง ADDRESS 
เนื�องจากการอ่านค่า Loadcell แต่ละตวัจะตอ้งมีการระบุตาํแหน่งของ Loadcell ที�ตอ้งการอ่านค่า

นํ�าหนกั ดงันั�น Loadcell ที�จะต่อเขา้กบัหวัอ่านจะตอ้งมีการกาํหนดตาํแหน่งให้ไม่ซํ�ากนัก่อนเริ�มใชง้าน ( 
ตาํแหน่ง  l – r ) 

 
l. ต่อ Loadcell ที�ตอ้งการตั�งค่าตาํแหน่งเขา้กบัหวัอ่าน (เพียง l Loadcell) 
q. เลือกตาํแหน่งที�ตอ้งการโดยกดปุ่มลูกศร ขึ�นหรือลง  
s. เมื�อเรียบร้อยแลว้ ใหก้ดปุ่ม Enter เครื�องจะแสดงขอ้ความ (SUCCESS !) 
         

p.l ค่า LOACDELL 
ในบางกรณีจะตอ้งมีการยกเลิกการอ่านค่าจาก Loadcell บางตวั หรือตอ้งการให้ Loadcell บาง

ตวัรับค่านํ� าหนกัชดเชยแทนตวัอื�น คาํสั�งนี� จะช่วยในการกาํหนดอตัราส่วนการรับนํ�าหนกั เช่น o ถา้ไม่
ตอ้งการอ่านค่านํ�าหนกั หรือ q สาํหรับการอ่านค่าเผื�อชดเชย  

 

 
l. กดปุ่ม ลูกศร ขึ�น หรือลง เพื�อเลือก ADDRESS 
q. กดปุ่ม ลูกศร ซา้ย หรือขวา เมื�อตอ้งการเปลี�ยนค่า 
 

        p.k ปรับ CONNER 
เพื�อปรับค่านํ� าหนกัมุมในกรณีที�ใช ้Loadcell  มากกวา่ l ตวั ในการรับนํ�าหนกั อาจจะมีค่านํ� าหนกั

ที�อ่านไดใ้นแต่ละมุม มีอตัราส่วนมากนอ้ยไม่เท่ากนั ซึ� งอาจมีสาเหตุมาจากโครงสร้างหรือตวั Loadcell เอง 
คาํสั�งนี� จะช่วยปรับค่าสญัญาณนํ� าหนกัที�อ่านไดจ้ากมุมที�ไม่เท่ากนัให้อ่านไดใ้กลเ้คียง 
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      ADDRESS   - เพื�อเลือกตาํแหน่งของ Loadcell  เปลี�ยนค่าโดย ใชลู้กศร ซา้ยหรือขวา 

FACTOR กาํหนดอตัราส่วนการรับแรงของ Loadcell 
  ( 0 ไม่รับ กาํหนดได ้o-r ) 
     CONNER     - เพื�อ เพิ�ม หรือ ลด ความแรงของ Loadcell เปลี�ยนค่าโดย ใชลู้กศร ขึ�นหรือลง ( o – 

l ) 
     SIGNAL     -          ดูค่า ADC ของ Loadcell 
     WEIGHT    -          แสดงค่านํ�าหนกัรวมบนแท่นชั�ง 
        p.p การติดต่อ L/C 

แสดงค่า การติดต่อระหว่างหวัอ่านกบั LOADCELL 

 
 


