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การใช้ปุ่ มควบคุม 

ปุ่ มกด ขณะแสดงค่าปกติ ขณะกําหนดค่าตัวแปร 

 
เลือกโปรแกรม สาํหรับสั'งทาํงาน ยกเลิก หรือ ยอ้นหลงั 

 

ลบค่านํ0 าหนกัภาชนะ หรือ ลบค่า
นํ0 าหนกัสะสม 

ยนืยนัการป้อนขอ้มูล หรือ เลือกหัวขอ้ 

 
บนัทึกนํ0 าหนกัภาชนะ เพิ'มหรือลดค่า หรือรายการที'แสดงอยู ่

 
กาํหนดค่านํ0 าหนกัให้เป็นศูนย ์ เลื'อนตาํแหน่งไปดา้นซ้ายหรือขวา 

การกดปุ่ มร่วมกัน 2 ปุ่ ม 

ปุ่ มกด การสั�งงาน 

+  เขา้สู่ส่วนกาํหนดค่าต่างๆ 

+  
สั'งตั0งค่าเริ'มตน้ใหม่ (ทาํไดเ้ฉพาะขณะเริ'มเปิดเครื'อง) 

+  
เลื'อนขอ้มูล หรือ เลื'อนรายการลง 

+  
เลื'อนตาํแหน่งไปดา้นขวา 

การกําหนดค่าตัวแปร 

หัวข้อตัวแปร ความหมาย ช่วงข้อมูล ค่าเริ�มต้น 

F00 - เลขที'ประจาํเครื'อง กาํหนดเลขเครื'องสาํหรับติดต่อในเครือข่าย 0 – 255 0 

F01 – การส่งสัญญาณ Comm. กาํหนดลกัษณะการทาํงานของ Comm. Port 0 – 255 0 
F02 – ความเร็ว Baud Rate ตั0งความเร็ว Baud Rate ของ Comm. Port 0 – 4 4 

F03 – การต่อเชื'อม I/O กาํหนดโปรแกรมการทาํงานของ I/O 0 – 99 0 

F04 – ค่าศูนยเ์มื'อเปิดเครื'อง กาํหนดการตั0งค่านํ0 าหนกัศูนยเ์มื'อเปิดเครื'อง 0 , 1 1 

F05 – ระดบัค่านํ0 าหนกันิ'ง ระบุจาํนวนนํ0 าหนกัซํ0 าที'จะถือวา่นํ0 าหนกันิ'ง 0 - 20 2 
F06 – จาํนวนหลกัจุดทศนิยม กาํหนดการแสดงค่าจุดทศนิยมของนํ0 าหนกั 0 – 3 0 

F07 – แสดงค่าอ่านละเอียด กาํหนดการแสดงค่าอ่านละเอียด 1 – 255 1 

F08 – การรักษาค่าระดบัศูนย ์ กาํหนดการดึงค่านํ0 าหนกัคา้งให้ลงศูนย ์ 0 – 100 1 

F09 – ช่วงการยอมกด ZERO เปอร์เซ็นตข์องช่วงนํ0 าหนกัที'ยอมกดศูนย ์ 0 - 100 2 
F10 – ระดบัการกรองสัญญาณ ค่าของการอ่านนํ0 าหนกัเพื'อใชแ้สดง 1 -99 4 

F11 – ความเร็วอ่านนํ0 าหนกั ความเร็วของวงจร ADC ที'ใชอ้่านค่านํ0 าหนกั 0 – 4 3 

F12 – ระดบัการขยายสัญญาณ ค่ากาํลงัของวงจรขยายความแรงของสัญญาณ 0 – 4 0 

F13 – พิกดัค่านํ0 าหนกัสูงสุด ค่าพิกดัมากสุดที'จะให้แสดงได ้ 0 – 999999 40000 
F14 – นํ0 าหนกัที'ใชส้อบเทียบ ค่านํ0 าหนกัที'จะใชท้าํการเทียบนํ0 าหนกั 0 – 999999 - 

F15 – ค่าสัญญาณขณะแท่นวา่ง ค่าสัญญาณจาก ADC ขณะแท่นวา่ง 0-99999999 - 

F16 – ค่าสัญญาณนํ0 าหนกัเทียบ ค่าสัญญาณจาก ADC ขณะมีนํ0 าหนกัเทียบ 0-99999999 - 
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การกําหนดค่า SETPOINT ของแต่ละโปรแกรม 

ค่ากําหนด ความหมาย 

SETPOINT #1 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 1 
SETPOINT #2 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 2 

SETPOINT #3 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 3 

SETPOINT #4 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 4 

SETPOINT #5 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 5 
SETPOINT #6 ค่าปิดปากปล่อยวตัถุดิบลาํดบัที' 6 

START LOW นํ0 าหนกัเริ'มตน้นอ้ยสุดที'ยอมให้เริ'มทาํงาน 

START HIGH นํ0 าหนกัเริ'มตน้มากสุดที'ยอมให้เริ'มทาํงาน 

ZERO ZONE นํ0 าคา้งที'ยอมจบขั0นตอนการทาํงาน 
FREE FALL ชดเชยนํ0 าหนกัคา้งการอากาศ 

OVER WEIGHT นํ0 าหนกัเกินกวา่ค่ายอมรับในการทาํงาน 

TIMER #1 ค่าการหน่วงเวลา ลาํดบัที' 1 

TIMER #2 ค่าการหน่วงเวลา ลาํดบัที' 2 
TIMER #3 ค่าการหน่วงเวลา ลาํดบัที' 3 

TIMER #4 ค่าการหน่วงเวลา ลาํดบัที' 4 

SET ZERO กาํหนดให้ตั0งค่านํ0 าหนกัเป็นศูนยก์่อเริ'มทาํงาน (0=ไม่ตอ้ง,1=ตั0งศูนย)์ 

 

ตัวอย่างการตั+งค่า I/O เท่ากับ 3 เพื�อทําการบรรจุแบบ 3 จังหวะ ขนาด 100 กิโลกรัม 

ค่ากําหนด ความหมาย ตั+งค่า 

SETPOINT #1 ค่านํ0 าหนกัที'จะปิดปากใหญ่ OUTPUT3 80.0 

SETPOINT #2 ค่านํ0 าหนกัที'จะปิดปากกลาง OUTPUT2 97.0 

SETPOINT #3 ค่านํ0 าหนกัเป้าหมาย OUTPUT1 100.0 

SETPOINT #4 ไม่ไดใ้ช ้ 100.0 
SETPOINT #5 ไม่ไดใ้ช ้ 100.0 

SETPOINT #6 ไม่ไดใ้ช ้ 100.0 

START LOW ไม่กาํหนดนํ0 าหนกัตํ'าสุดที'ให้เริ'มทาํงาน 0.0 

START HIGH ไม่กาํหนดนํ0 าหนกัสูงสุดที'ให้เริ'มทาํงาน 0.0 
ZERO ZONE เริ'มจบการทาํงานรอปิด OUTPUT4 2.0 

FREE FALL ชดเชยนํ0 าหนกัปิด OUTPUT1 ก่อนถึงเป้าหมาย 0.2 

OVER WEIGHT ถา้นํ0 าหนกัเกินจะเปิด OUTPUT6 100.5 

TIMER #1 รอเวลานบัจากกดเริ'มจนเปิด OUTPUT 1,2,3 10 
TIMER #2 รอนํ0 าหนกันิ'งก่อนทาํการบนัทึกหลงัปิด OUTPUT1 10 

TIMER #3 รอปิด OUTPUT1 เมื'อนํ0 าหนกัตํ'ากวา่ ZERO ZONE 20 

TIMER #4 หน่วงเวลาหลงัจากจบการทาํงานทา้ย BATCH 0 

SET ZERO ไม่ตอ้งหักนํ0 าหนกัภาชนะก่อนเริ'มทาํงาน 0 
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หมายเหตุ INPUT  1=เริ'มทาํงาน,2=จบการทาํงาน,3=เริ'มหนีบถุงหรือพร้อมปล่อยออก,4=พร้อมเริ'มการทาํงาน 
   OUTPUT 1=ปากเล็ก, 2=ปากกลาง, 3=ปากใหญ่, 4=ปากปล่อย, 5=หนีบถุง, 6=คายนํ0 าหนกัเกิน 
 

การต่อสาย I/O แบบ INPUT จากไฟเลี+ยง 5-12 VDC ภายนอก 

 
 

 

 

การต่อสาย I/O แบบ INPUT จากไฟเลี+ยง Vin ภายใน 

 
การเชื�อมต่อกับ INPUT/OUTPUT 

FUNCTION DESCRIPTION 

1 สั'งเปิดเมื'อนํ0 าหนกัเกินค่าที'ตั0งไว ้(Over Setpoint On) 

2 สั'งปิดเมื'อนํ0 าหนกัอยูร่ะหวา่งค่าที'ตั0งไว ้(Between Setpoint Off) 

3 สั'งบรรจุ 3 จงัหวะ (Batching 3 steps) 

4 สั'งปล่อย 3 จงัหวะ (Loss In Weight 3 steps) 
5 สั'งผสม 5 ส่วนผสม (Mixer 5 Materials) 

11 สั'งปิดเมื'อนํ0 าหนกัเกินค่าที'ตั0งไว ้(Over Setpoint Off) 

12 สั'งเปิดเมื'อนํ0 าหนกัอยูร่ะหวา่งค่าที'ตั0งไว ้(Between Setpoint On) 
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HP11 MODBUS RTU Version 
REGISTER ADDRESS LENGTH 

MODE DESCRIPTION UNIT 
DECIMAL HEX REGISTER BYTE 

10001 0x0000 16 2 R INPUT +OUTPUT Bit 
40001 0x0000 2 4 R GROSS WEIGHT Float 
40003 0x0002 2 4 R NET WEIGHT Float 
40005 0x0004 2 4 R TARE WEIGHT Float 
40007 0x0006 2 4 R SIGNAL ADC Unsigned Long 
40101 0x0064 2 4 R/W Setpoint#1 Float 
40103 0x0066 2 4 R/W Setpoint#2 Float 
40105 0x0068 2 4 R/W Setpoint#3 Float 
40107 0x006A 2 4 R/W Setpoint#4 Float 
40109 0x006C 2 4 R/W Setpoint#5 Float 
40111 0x006E 2 4 R/W Setpoint#6 Float 

 

INPUT/OUTPUT COIL READ 
HOST 

ADDRESS FUNCTION REG.Hi. REG.Lo. LEN.Hi. LEN.Lo. CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX 0x01 0x00 0x00 0x00 0x10 XX XX 
 
SLAVE 

ADDRESS FUNCTION BYTES INPUT OUTPUT CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX 0x01 0x02 XX XX XX XX 
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DATA HOLDING REGISTER READ 
HOST 

ADDRESS FUNCTION REG.Hi. REG.Lo. LEN.Hi. LEN.Lo. CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX 0x03 0x00 0x0n 0x00 0x02 XX XX 
 
SLAVE 

ADDRESS FUNCTION BYTES 2nd Hi. 2nd Lo. 1st Hi. 1st  Lo. CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX 0x03 0x04 XX XX XX XX XX XX 
 

DATA MULTI-BYTES REGISTER WRITE 
 
HOST 

ADDRESS FUNCTION REG.Hi. REG.Lo. BYTE.Hi. BYTE.Lo. BYTES Length 

XX 0x10 0x00 0x0n 0x00 0x02 0x04 
 

2nd Hi. 2nd Lo. 1st Hi. 1st Lo. CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX XX XX XX XX XX 

 

SLAVE 

ADDRESS FUNCTION REG.Hi. REG.Lo. BYTE.Hi. BYTE.Lo. CRC.Hi. CRC.Lo. 

XX 0x10 0x00 0x0n 0x00 0x02 XX XX 
 
 
 


